BTS Electrotechnique - AnalyselDiagnosticlMaintenance H

Théme Robotique - Série 3 - TP10

Configuration S120 #1 - JOG

Documents | doc "Config_S120_Starter” : configuration association variateur S120 + CU + moteur Simotics
DRIVE doc "Config_S120_Dplct" : configuration des déplacements du mode « positionneur simple »
document texte « Config_ADM310 » listant les configurations attendues et a compléter.

1 Chargement de la configuration.

Consignes : | Présentation et mise sous tension de I'armoire par I'enseignant.

Suivre la procédure de configuration pour associer le variateur et le moteur.
Enregistrer votre projet avec votre nom.
En présence de I'enseignant, faire un test de mise en service.

2 Configuration du déplacement.

Consignes : | Présentation par I'enseignant.
CDC dans doc « Config_ADM310 »

configurer les limitations demandées. Valider

configurer le mode JOG comme demandé.

Expliquer le fonctionnement de ce mode.

Expliquer le fonctionnement de la surveillance des fin de course.

3 Fin de séance.

Consighes : | Déconnecter le PC et remettre la configuration ethernet d'origine.
Faire valider cette étape.

Compte rendu_:

Document « Config_ADM310 » complété et enregistré sous « nom_ADM310 »
@ prof.stephan.deramond@gmail.com avant 21h le jour de la séance suivante.
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3. Attendus

Théeme Robotique - Série 3 - TP10

Configuration S120 #1 - JOG

3.1. Suivre procédure de configuration

3.1.1. Changer et vérifier adresse IP

3.1.2. Associer moteur / variateur / codeur

3.1.3. Remettre adresse IP

3.2. Configurer

3.2.1. Limitations

3.22.E/s

3.2.3. Test de mise en service

3.3. Mode JOG

3.3.1. Configurer / Tester

3.3.2. Expliquer JOG

3.3.3. Expliquer FDC
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